
กลองสํารวจ แบบอิเล็กทรอนิคส   
ชนิดวัดระยะทางไดโดยไมใชเปาสะทอน 
REFLECTORLESS TOTAL STATION  
ยี่หอ HORIZON รุน HTS-582R 

 

 
 

 1. ระบบกลองเล็ง  
 

1.1 ระบบกลองวัดมุมและเครื่องวัดระยะทางประกอบอยูในตัวเดียวกันและอยูในแกนเดียวกัน  
1.2 ขนาดเสนผาศูนยกลางของเลนสปากกลองไมนอยกวา 45 มิลลิเมตร  
1.3 กําลังขยายไมนอยกวา 30 เทา  
1.4 ขนาดความกวางของภาพ 1 องศา 30 ลิปดาหรือ 26 เมตรท่ีระยะ 1,000 เมตร  
1.5 ระยะมองเห็นภาพชัดใกลสุดไมเกิน 1.0 เมตร  
1.6 ตัวกลองสามารถถอดจากฐานกลองได  
1.7 ความไวระดับฟองกลมท่ีฐานกลอง 8 ลิปดา ตอ 2 มิลลิเมตร  
1.8 ความไวระดับฟองยาว 30 ฟลิปดา ตอ 2 มิลลิเมตร  
1.9 กลองสองหัวหมุด (Optical Plummet) มีกําลังขยาย 3 เทา ปรับความคมชัดได  
 

 2. ระบบการวัดมุม  
 

2.1 ระบบการวัดมุมเปนระบบ Photoelectrical Scanning By Incremental Decoder หนวยวัด 
เปนองศา, ลิปดา, ฟลิปดา และแสดงผลบนจอ LCD ท้ังสองหนาจอของตัวกลอง  

2.2 แสดงความละเอียดของมุมราบและมุมดิ่ง 1 ฟลิปดา  
2.3 มีระบบ Compensator) เพื่อชดเชยความลาดเอียงแบบ Liquid Electric Detection มีชวงการ 
     ทํางานท่ีระยะ +/- 3 ลิปดา  
2.4 ความละเอียดถูกตอง(Accuracy) 2 ฟลิปดา  
 

 3. ระบบการวัดระยะทาง  
 

3.1 ในสภาวะอากาศปกติ สามารถวัดระยะทางไดไกลไมนอยกวา 5,000 เมตร โดยใชเปา 1 ดวง  
3.2 แสดงคาการวัดไดละเอียด 1 มิลลิเมตร  
3.3 ในสภาวะอากาศปกติ สามารถวัดระยะทางไดไกลไมนอยกวา 120 เมตร โดยไมใชเปาสะทอน 
3.4 ความเร็วในการวัดระยะทางแบบปกติไมมากกวา 1.4 วินาที และความเร็วในการวัดระยะแบบเร็ว 

(Tracking mode) 0.8 วินาที  



3.5 ความถูกตองของการวัดระยะแบบปกติ(Fine)ท้ังใชเปาและไมใชเปาสะทอนท่ีอานได  
 +/- (2 mm + 2 ppm x D)  
 

3.6 ความถูกตองของการวัดระยะแบบเร็ว(Track)ท่ีอานได +/- (3 mm + 2 ppm x D)  
3.7 สามารถใชงานไดดีในสภาวะอุณหภูมิปกติตั้งแต –20 ถึง + 50 องศาเซลเซียส  
3.8 แบตเตอรี่แบบ NiMH สามารถใชงานไดนาน 8 ช่ัวโมง 
 

 4. ระบบการควบคุม ระบบการแสดงผล และการถายทอดขอมูล  
 

4.1 ปอนคาคงท่ีของปริซึมได  
4.2 จอแสดงผลแบบ Dot matrix LCD/White backlight พรอมแผงควบคุมแบบ Alphanumeric 

   ท้ังสองดาน 
4.3 ภายในตัวกลองมีระบบบันทึกขอมูลได 100,000 จุด โดยตรงท่ีตัวกลองและรับสงขอมูล 

 ระหวางกลองกับเครื่องคอมพิวเตอรโดยผานสาย Cable ทางชอง RS232 หรือ USB 
4.4 มีโปรแกรม SURVEY ท่ีชวยในการทํางาน เชน REM,MLM,MissingLine,Area,Point to Line, 
      Layout,Offsets.Z-coordinates,Road Design  
4.5 สามารถเพิ่มหนวยความจําของตัวกลองโดยแผนการด SD 
4.6 มีจุดเลเซอรชวยในการเล็งเปาหมายไดงายและสะดวกขึ้น  
 

 5. อุปกรณมาตรฐาน  
 

5.1 กลองบรรจุกลอง ทําดวยวัสดุอยางดี                                                 1 กลอง  
5.2 ขาต้ังกลอง                                                                                1 ชุด  
5.3 แบตเตอรี่ NIMH ชนิดติดท่ีตัวกลอง                                                 2 ชุด  
5.4 เครื่องชารจแบตเตอรี่แบบชารจเร็ว                                                   1 เครื่อง  
5.5 เปาชนิดวัดระยะทางได พรอมขาต้ัง                                                 1 ชุด  
5.6 Pole ขาว-แดง ยาว 2 เมตร เล่ือนขึ้นลงไดพรอมเปาวัดระยะ                   1 ชุด  
5.7 มีโปรแกรมสําหรับโอนถายขอมูลไปยังเครื่อง PC                                 1 ชุด  
5.8 สายถายขอมูล RS232 เพื่อใชในถายขอมูลเขาเครื่อง PC                       1 เสน  
5.9 คูมือภาษาไทยและอังกฤษอยางละ                                                  1 เลม  
5.10 รับประกัน                                                                                 1 ป  
 


